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○用途と特長について 

電動スイングチンコントロール仕様は、頭部スイッチの操作で電動車いすの機能を使用する制御ユ

ニットです。 

・取り付け機種により機能が一部異なりますが、頭部スイッチで電動スイングチンコントロールア

ームモードや電動リクライニングモード、電動ティルトモード、走行モードへの切り替えなどが

できます。 

※頭部スイッチ入力の他に、オプションでエアースイッチによる入力に変更ができます。 

 

○基本構成及び各部の名称 

電動車いす（本体）＋液晶モニタ＋チン操作ボックス＋電動スイングチンコントロールアーム＋セ

レクタ＋頭部スイッチ＋頭部スイッチ取り付けホルダ  

※Light6は電動スイングチンコントロールが取付できないため手動スイングチンコントロールにな

ります。 

  （下図は電動スイングチンコントロール仕様） 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

詳細 

電動スイングチンコントロール仕様 １ 

１ 

電動車いす 

頭部スイッチ 



 
 

 

 

 

１.電源の入／切 

 

液晶モニタの左側面の上部にある電源スイッチ（図.１）を押すと、電源が「入」になります。 

もう一度押すと、電源が「切」になります。 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

２.メニュー画面 

 
メニュー画面（図.２）は、電動車いすに装備された機能、および、あらかじめ設定されたオプシ

ョン等の状態によって選択可能な項目が表示されます。 

（下図はＥＭＣ－９６０／９７０型の電動スイングチンコントロール仕様） 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                           

 

２ 操作の仕方 

図.１ 

図.２ 

２ 

電源スイッチ 

液晶モニタ正面 液晶モニタ左側 



３.操作方法 

 

頭部スイッチを押すことで選択可能な項目の選択と実行ができます。 

背景が黄色で表示された項目が、実行可能な項目を表します。 

例として電動ティルトの「起きる」動作をおこなう場合の手順を説明していきます。 

頭部スイッチを押して自動スキャンが始まり画面が図.３の状態になった時点で、頭部スイッチを

押すと画面が図.４に切り変わります。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

電動ティルトの項目が自動スキャンで継続しますので図.５の状態（「倒れる」の背景が黄色）と

なり、頭部スイッチを押すと図.６（「作動」の背景が黄色）の表示になります。再び頭部スイッ

チを押すと、電動ティルトが「倒れる」動作をします。電動ティルトが作動中に頭部スイッチを押

すと動作は停止します。 

一定時間停止した状態で頭部スイッチの入力が無い場合は、メニュー画面（図.２）に戻ります。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

図.４ 図.３ 

３ 

図.５ 図.６ 



４.操作ボックスの電源の入／切 

 

３.操作方法と同じ手順で、操作ボックスの選択背景が黄色となった状態（図.７）で頭部スイッチ

を押すと画面が図.８に切り替わり「入」の項目を選択すると図.９の表示に切り替わるので、希望

する速度のアイコンのところで頭部スイッチを押すと選択した速度で走行ができる状態になりま

す。液晶モニタの表示はメニュー画面に戻りますが、操作ボックスの選択項目は背景がオレンジ色

となり、操作ボックスが操作可能状態であることを表します（図.１０）。 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

図.７ 図.８ 

図.９ 図.１０ 

４ 



   ５．液晶モニタ操作手順 

 

    【操作手順】 

 

     ・液晶モニタの電源スイッチを押して「入」の状態になると液晶ディスプレイに「メニュー画面」

が表示され、待機状態になります。頭部スイッチを押すことによって操作ボックス電源入/切やリ

クライニング・ティルト・スイングアームの作動などが実行することができます。 

セレクトスキャン

メニュー画面 自動スキャン

スイングアーム 内へ 作動 停止

外へ 作動 停止

ティルト 起きる 作動 停止

倒れる 作動 停止

リクライニング 起きる 作動 停止

倒れる 作動 停止

操作ボックス 電源　入 高速

中速

電源　切

低速 ※３

操作ボックス電源「入」

※１　操作ボックス電源「入」の場合

※２　操作ボックス電源「切」の場合

※３　速度選択しない場合は中速で操作ボックスの電源が入ります。

※１

※２

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ５ 



６.スイッチ入力（オプション） 

 

オプション設定でスイッチ入力（４方向または８方向スイッチ）が選択されている場合、前頁の図.

９の選択によって速度を選択すると画面は図.１１のようになります。 

操作ボックスを使用せず、入力スイッチで選択をして走行する事ができます。 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

頭部スイッチを押すと、進行可能な方向を示す黄色の矢印が自動スキャンを開始します（図.１２）。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

図.１２ 

図.１１ 

６ 

４方向 ８方向 

方向 



 

進行方向の矢印の位置で頭部スイッチを押すと自動スキャンが停止して走行待機状態になります

（図.１３）。 

再び頭部スイッチを押すと、頭部スイッチを押している間、選択した進行方向に電動車いすが走行

します。頭部スイッチを離すと電動車いすは停止します。 

 

メニュー画面（図.２）に戻るには、矢印の自動スキャンの最後に、中央の「戻る」が黄色となる

ので、その時に頭部スイッチを押します。（図.１４） 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

 

７.調整機能 

 

下記の調整が可能です。 

（①～③はボリュームスイッチ調整による） 

 

 

 

 

 

 

    

 

 

 

 

 

 

 

液晶モニタの側面にあるキャップはマイナスドライバを使用して取り外します。 

取り外したキャップは紛失しないように調整が終わりましたらキャップを取り付けてください。 

小型のマイナスドライバでボリュームスイッチを時計回り、反時計回りで調節できます。 

 

尚、各種調整につきましては、当社販売店にご相談ください。 

 

 

 

 

 

 

①自動スキャンのスキャン速度 

②各種実行状態からメニュー画面への復帰時間 

 

③スピーカの音量 

 

図.１３ 図.１４ 
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液晶モニタ左側 

 



 

 

 

 

電動ティルト仕様 
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３ 電気配線図 
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電動ティルト・手動リクライニング仕様 
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電動リクライニング仕様 

 

 

 

 

 

                               

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 １０ 

スイングモータ 

操作ボックス 
セレクタ 

頭部スイッチ 

ドライブ基板 

角度センサ 

(リクライニング) 
アクチュエータ 

(リクライニング) 

コントローラ（充電器） 

（AC100V・200V） 

ヒューズ(30A×2) 
右モータ 

バッテリ 

液晶モニタ 

左モータ 

温度センサ 

コードリール 



 

 

 

 

 電動リクライニング・電動ティルト仕様 

 

 

 

 

 

                                                              

                                                    

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 １１ 
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電動リクライニング・電動ティルト仕様（Light6） 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

１２ 
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